Projekt TURBAN:
Doprovodna sit’ pro mereni kvality ovzdusi v a
meteorologie v Praze

(datova podpora pro moznost validace mikromeritkoveho mestskéeho
modelu)

Ing. Petra Bauerova, Ph.D.
Ing. Adriana Sindelarova

RNDr. Josef Keder, CSc. Sesky oo

hydrometeorologicky
ustav

Mgr. Ondrej VICek
Ing. Jan Silhavy
A dalsi projektovy partneri

S

Norway
grants



WP1 — Merici kampan zahrnujici stavajici stacionarni i specificka
kampanova mereni meteorologie a kvality ovzdusi

« zajmova lokalita pro instalaci doplnkovych
mereni — Praha Legerova a okoli

* Vv ramci vybrané domény je situovano nekolik
stanic AIM a meteorologickych stanic (CHMU)

e

» dodatecne instalovano:

- sit 20 kombinovanych senzorickych jednotek
pro monitoring koncentraci PM,, a PM, ¢,
NO, a O,

- 1 meteorologicky stozar

- mikrovinny radiometr (profilovée mereni
teploty vzduchu)

- dopplerovsky aerosolovy LIDAR (profilove
mereni vetru a zpetneho rozptyly svétia)
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Priprava a spusteni merici kampane

* vyber a porizeni vhodnych senzorickych jednotek (zpozdeni
z duvodu opakovani verejné zakazky)

» postupné zjistovani a odstranovani technickych problému
beéhem srovnavaciho mereni (vetsinou 12/2022 — 05/2022)

* hledani vhodnych lokalit pro cilovou instalaci senzoru, smluvni
zajisténi instalaci, pripravy pripojnych mist

e 02/2022 - instalace mikrovinného radiometru na MS Karlov
« 03/2022 - instalace Dopplerovského LIDARuU v arealu PVK

* 02-03/2022 - instalace 2 sensoru na AIM Legerova,1 sensoru _ L o ; fﬂ/;’;f- a; é;ﬂ " |
na MS Karlov V e Ll ke “znt_... 7 e v e

A

» 05/2022 - instalace 12 senzoru v ulici Legerova (6 ks),
Rumunska (2 ks), Sokolska (4 ks)

* 06/2022 - instalace meteorologickéeho stozaru a 1 sensoru
v arealu PVK

* 07/2022 - instalace 1 senzoru v ulici U Zvonarky (pozadi)
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PLNE KOLECKO na lokalité 2 senzory v rtiznych vyskach

KRUH O na lokalité 1 senzor
meéreni jinymi metodami (MWR, lidar, T
C

HVEZDA * <> meteostozar, AlM)
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Overovani kvality senzorickych mereni — srovnavaci mereni ve

venkovnich podminkach

e puvodné nastaveno na 40 dni (doporuCovany
standard)

» poté prodlouzeno na dobu témér 6 mésicu (Casové
prodlevy z pripravnych praci => vyuzito ku
prospechu rozvoje metod validace senzoroveho
mereni)

 |dealné postihnout zmeny meteorologickych
podminek behem roku

PROC DELAT SROVNAVACI MERENI A
PROC NESTACI PRO JEDEN SENSOR?

* poruchy — sensor neméri / méeri ocCividne spatné

* smysluplnost dat (napr. prohozene vstupy, Casove posuny)
» velkeé rozdily mezi senzory a referenCnim merenim

» velkeé rozdily mezi jednotlivymi senzory navzajem !
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Overovani kvality senzorickych mereni — nutnost hledani
vhodnych novych postupu korekce

§ Ordinary linear regression
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Behem testovaciho mereni detekovany velké rozdily mezi
jednotlivymi senzory i mezi senzory a referenCnim merenim =>
nezbytne aplikovat korekCni metody

Korekce zalozené na linearni regeresi nefungovaly dobre (Casto se
objevuji nelinearni vztahy mezi RM a senzory)

Aktualne aplikovany korekce zalozené na vicerozmerne
adaptivni regresi — spline metoda

Moznost zahrnout do vztahu efekt meteorologickych a jinych
prvku, které ¢asto ovlivnuji kvalitu méfeni senzoru

Zavisla promeénna: RM koncentrace; Vysveétlujici proméenneé:
Senzor koncentrace, teplota, rel.vihkost, rychlost vetru, intenzita sl.
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Zamezeni spatneé
Interpretace dat v
senzoru
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Méreni vertikalnich profilu teploty a vétru pomoci distanénich metod
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V ramci projektu TURBAN jsou ziskavana unikatni data z mestskeho prostredi a
hodnotné zkusenosti s provozem a validaci dat z doprovodné merici site

V pripadé senzoru kvality ovzdusi jsou nyni zkorigovana data Cerven az listopad 2022 —
Jak bude zvolena metoda korekce fungovat na podzim / v zime?

Dalsi informace o cilech celého projektu a prubehu reseni dilCich Casti projektu Ize najit
na webu: https://project-turban.eu/index.html#intro

Vystupem merici kampaneé bude mimo publikace | verejna databaze namerenych a
validovanych dat (uverejnena na konci obdobi reseni projektu)

Doprovodna mereni na bazi site senzorickych Cidel vyzaduji velké usili a cas lidi (nejen
na zprovozneni, ale zejména na udrzbe site => QA/QC + aplikace vhodnych korekcnich
metod pro validaci dat)

Pri zvazovani realizace mereni tohoto typu je vzdy zapotrebi zvazit vSechny zmineneé
aspekty provozu zarizeni, vCetné zivotnosti senzoru (max. 1-2 roky)


https://project-turban.eu/index.html#intro

Podekovani

« Norway grants a TACR za finan&ni podporu projektu TO01000219
» VSem spoluresitelum za kontinualni spolupraci na reseni dilCich cilu projektu
» Spolupracujicim organizacim v pripade umisteni meérici techniky:
> Ufad Méstské &asti Praha 2, Prazské vodovody a kanalizace
> Ceska komora autorizovanych inZenyrd a technik( &innych ve vystavbé
» hotel Le Palais Art
> VEDA z&kladni 8kola a jazykova 3kola
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Dekujeme za pozornost!

Ing. Petra Bauerova, Ph.D.
Ing. Adriana Sindelarova

RNDr. Josef Keder, CSc.

v o\ Cesky
Mgr. Ondvr_ej Vicek hydrometeorologicky
Ing. Jan Silhavy ustav
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